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Caractéristiques de la motorisation F

Motorisation d’élévation

I Réducteur X
i Moteur :
i Codeur :
__________________ moteur
Références et caractéristiques techniques
Codeur DME44 JAPAN SERVO:
Type de capteur Magnétique
Impulsion par tour 12 imp/tour
Voltage d’entrée CC5V +10%
Courant 5 mA
Sortie . DCs5V
A = = =(GND) Magnetic Type
«——‘ @ CONNECTION
B
B/A 50+20% = R O=C s
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Inertie du moteur Jmoteur = 20000g.mm?= 200g.cm?
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Courbes Courant, vitesse - couple

@ CURRENT, SPEED-TORQUE CURVE @®CONNECTION
DME44SA, DME44SE DME44BA, DME44BB
Q [+]

10 20 a0 OZ+n 2 o 4 O RED
. i . EDIIII | IJS“‘] 1 -1 ml 1 1 1 1
S g 4= aoo0 [, A i E 4000, 1 = ]
= |= |E r Z |E -— e
ol ol R AN }’@ e \\ g - - W\
Ea%zﬁzgm o E @m:n [ S | t{_-; ?j
% 2 % 1 1000 P Py § % 1005 =t g, ELACK
T o L~ &) L
0 [¥]
o 05 15 2 kghkcm ] E kgkom
TORGUE TCRAGUE
0 0ps 0f 045 02 MNem 0 0.1 02 0.3 Mem
@ STANDARD SPECIFICATIONS
Rated Mo load Stall torque Weiaht
Model | Output |Voltage Torgue Current | Speed | Cument| Speed mMem | ozin 9
W v mMN-m | oz.in A r/min A r/min 5| Ib
DME44SA| 9.2 12 24 3.47 | 1.31 | 3600 | 031 | 4300 | 150 | 2222 | 300 0.66

@DIMENSIONS Unit mm(inch)
DME44SA, DME44SB
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MODEL CODE VOLTAGE OUTPUT CURRENT
SA 12V 92W 1.31A

Réducteur JAPAN SERVO HPA 6 DG 180:

moteur

réducteur

606G
Le réducteur HPA est un réducteur a engrenages.
i1=1 80
Inertie sur arbre de sortie J;g = 2000 g.mm?

Réducteur roue et vis sans fin VARVEL SRS 28 i56:
io= 56 Inertie sur arbre de sortie J,,s = 1700 g.mm?
Caractéristiques :
Module m, = 0,75
Angle de la vis g = 3°,03’
nombre de filet de la vis Z = 1
Rendementn=0,4
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Motorisation d’azimut

Références et caractéristiques techniques sont les mémes pour le moteur en élévations.

Codeur DME44 JAPAN SERVO:

Type de capteur Magnétique
Impulsion par tour 12 imp/tour
Voltage d’entrée CC5V +10%
Courant 5 mA
Sortie . DC5V
A = = =(GND) Magnetic Type
«——‘ @®CONNECTION
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B/A 50+20% = O=C s
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Réducteur JAPAN SERVO HPA 6 DG 100:
it=100
Inertie sur arbre de sortie J;.q = 2000 g.mm?

Réducteur roue et vis sans fin VARVEL SRS 28 i28:
i>= 28 Inertie sur arbre de sortie Jns = 1700 g.mm?
Caractéristiques :
Module m, =1,5
Angle de la vis = 6°,06°
nombre de filet de la vis Z = 1
Rendement n = 0,6
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