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Motorisation d’élévation 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Références et caractéristiques techniques 
 
Codeur DME44 JAPAN SERVO:  
 
Type de capteur Magnétique 
Impulsion par tour 12 imp/tour 
Voltage d’entrée CC 5 V ±10% 
Courant 5 mA 
Sortie 

B/A 50±20% 
 
 
Moteur JAPAN SERVO DME44SM6 : 
 
Ke = Kt = 0,0273 V.s 
R = 1,7 Ω 
L = 1,7mH 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Inertie  du moteur Jmoteur = 20000g.mm²= 200g.cm² 
Frottement sec : f = 0 
 
 
 
 
 

Caractéristiques de la motorisation 

Roue et vis sans fin 

Réducteur 

Moteur  

Codeur 

moteur 

codeur 
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Réducteur JAPAN SERVO HPA 6 DG 180: 

  
Le réducteur HPA est un réducteur à engrenages. 
i1=180  
Inertie sur arbre de sortie Jred = 2000 g.mm² 
 
 
Réducteur roue et vis sans fin VARVEL SRS 28 i56:  
i2= 56 Inertie sur arbre de sortie Jrvs = 1700 g.mm² 

Caractéristiques : 
Module mx = 0,75 
Angle de la vis β = 3°,03’ 
nombre de filet de la vis Z = 1  
Rendement η = 0,4 
 

Courbes Courant, vitesse - couple 

moteur 

réducteur 
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Motorisation d’azimut 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Références et caractéristiques techniques sont les mêmes pour le moteur en élévations. 
 
Codeur DME44 JAPAN SERVO:  
 
Type de capteur Magnétique 
Impulsion par tour 12 imp/tour 
Voltage d’entrée CC 5 V ±10% 
  Courant 5 mA 
Sortie 

B/A 50±20% 
 
 
 
 
Réducteur JAPAN SERVO HPA 6 DG 100: 
i1=100  
Inertie sur arbre de sortie Jred = 2000 g.mm² 
 
 
 
Réducteur roue et vis sans fin VARVEL SRS 28 i28:  
i2= 28 Inertie sur arbre de sortie Jrvs = 1700 g.mm² 

Caractéristiques : 
Module mx = 1,5 
Angle de la vis β = 6°,06’ 
nombre de filet de la vis Z = 1 
Rendement η = 0,6 
 

 

Roue et vis sans fin 

Réducteur 

Moteur  

Codeur 


