Ericc3 - Des icones

Le menu initial

Fichier Edition Affichage Bobot Mesure Fenégtre

Application Ericc3 - COURBEA
Aide
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\ \ sauvegarde impression

ouverture d'un fichier

nouvelle mesure harmonique

parque le robot

déplacement manuel du robo

nouvelle mesure temporelle

nouveau programme de déplacement

Mesure temporelle
Lancement de la mesure

échelon en boucle fermée

échelon en boucle ouverte

Exploitation des mesures

STAT30N .MES

FRIEIEEREIEREEND

\ enregistrement d'un déplacement programm

affiche une grille . .
informations

sur I'échelle a gauch

[¢]

retrace les courbes

sur I'échelle a droite

positionne |la Iégende

modifie le pasde grille

numérote les courbes

affiche un réticule

mesure une distance

affiche les coordonnées du réticule
X(temps), Yg(auche) et Yd(roit)

affiche (ou non) la courbe désigne

e

Config. graphique

n' - nom courbe -axe

1 - Poszition réelle Epaule
2 - Vitezsze réelle Epaule
3 - Courant moteur Epaule

ajoute ou supprim
des mesures

dansle basde I'écran
recentre les courbes pleine échell

X Visible | \&iuut I| ﬁuppl/. I

"dessélection" d'une courbe
en cliquant hors de l'affichage

zoom en englobant dansune
\fenétre la partie intéressante

Axe X
Echelle

e

0.0 \ -Axe ¥ [de gauche]
olo as0.0 ' v choix de la grandeur !Euurant moteur EI
ordonnée a gauche
- Echelle II].E :I
Minimum [2
— Couleur a
Points -Axe ¥ [de droite]
o hoix de la grandeur
1 Filtre ¢ s
— ordonnée & droite s 2]
QE[IV‘EE premiere Echelle Iz :I
Minimum |-1 6.
sélection d'une courbe en cliquant dessus
la touche droite de la souris permet de modifier cette courbe Appliquer | | e |

(couleur, points de mesure, filtrage, ...)
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