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PRESENTATION DU PRODUIT ETUDIE

Le distributeur de nourriture pour chat posséde une
trappe qui ne s'ouvre que lorsque la puce électronique
(tag RFID) du chat est scannée et reconnue. Si un animal
non enregistré passe a c6té du distributeur, le couvercle
ne s'ouvre pas ou se referme. Le distributeur Surefeed
garantit ainsi que la nourriture est consommée par le
« bon animal » domestique. Quand l'animal a mangé et
s'éloigne du distributeur, le couvercle se referme
automatiquement.
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A partir de observation du mécanisme dans les deux positions f/[/' ﬁ& 3 5fé:!‘wm; Ccing ma vet //
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- compléter le graphe des liaisons du modéle d’ouverture simplifié.

- compléter le schéma cinématique du mécanisme e&tﬁﬂ’id{{anﬁééystéme d’ouverture de
trappe pendant la phase d’ouverture, £t en précisant le nom des liaisons, axe, centre et

direction.
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il faut compléter les codres en pointillé
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