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Exercice 1 : 

Sur la trajectoire suivante, représenter en chaque point une ébauche du vecteur  vitesse en vert et 

du vecteur accélération en rouge pour les instants 0,1,…,7 . 
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Exercice 2 : 

Q1 : Calculer les coordonnées des vecteurs vitesses en t= 1, t=4 et en t=7 

 

 

Q2 : Tracer les vecteurs vitesse v(1), v(4) et v(7) sur le graphique suivant . Préciser l’échelle de 

représentation. 

 

Echelle choisie : 

Q3 : Que pensez vous du résultat obtenue pour les tracer des vecteurs vitesses v(1), v(4) et v(7) ? 

 

 

Q4 :Comment  expliquez‐vous ce résultat ? 
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Q5 : Comment peut‐on faire pour éviter ce résultat ? 

 

Exercice 3 : 

La position du point A est définie par les coordonnées xA et yA correspondant aux équations 

suivantes exprimées en mm. 

xA(t)=2 t² ‐ 6 t +12 
 

yA(t)=‐100 cos(2 t) ‐  t² ‐5 t ‐10 
 

Q1 : Par dérivation, déteminer l’expressions des vecteur vitesse vxA et vyA 

 

 

 

Q2 : Calculer les valeurs de composantes de ce vecteur pour les instants 2 à 12 et indiquer vos 

réponses dans ce tableau. 

 

Q3 : Après avoir choisi une échelle de représentation, tracer les vecteurs vitesses en vert pour 

chaque instant sur le tracé suivant.
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Echelle de représentation 

cm   <‐>               mm/s 
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Exercice 4 : 

On donne (voir  dans le tableau) les équations des composantes du vecteur position (en mm). En 

déduire les équations des composantes du vecteur vitesse. 

VAx(t)= 

VAy(t)= 

Calculer les composantes pour les instants t=0, t=5 et t=6 

 

En choisisant et en indiquant une échelle, représenter les vecteur vitesse pour les instants t=0, t=5 et 

t=6. 
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Echelle choisie : 

 


