
• La platine permet également l’acquisition de capteurs analogiques que le logiciel peut afficher en fonction du déplacement du chariot, MAIS la carte 
d’acquisition étant une simple Arduino, IL EST FORTEMENT DÉCONSEILLÉ d’utiliser cette fonctionnalité qui donne de très mauvais résultats !!!

Attention : Il est nécessaire d’activer le frein moteur (8) pour permettre les mesures

Vitesses pré-
configurées

SD correspondant 0,00E+00

V1 200 91,75E-03
V2 300 61,16E-03
V3 500 36,70E-03
V4 1000 18,35E-03
V5 2000 9,18E-03
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Figure 3: Formule
pour le calcul de la
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