Non linéarités, applications



Prérequis

e Systemes linéaires, invariant temporels
* Portrait de phase ?

* Quadripble

* Filtre actif






Portrait de phase

Le portrait de phase est un outil permettant d’étudier les non-linéarités qui consiste a
tracer les trajectoires dans le plan (X, X’).

Les trajectoires dans l'espace des phases sont appelées orbites : orbites ouvertes
(trajectoire non stationnaire et non périodique), orbites fermées (trajectoires périodiques)
et points fixes (X’ = 0).

* (Cas du pendule pesant :
On integre I'équation différentielle du pendule pesant : 192 + w2(1— cosB) = cte
2

Ce qui est I'équation implicite du mouvement dans le plan de phase (8, 6’) du pendule. La
constante représente I'énergie de la trajectoire.

Aux petits angles cette équation devient :

T = w?2
592 + TOBZ = cte

Ce qui décrit |a trajectoire d’une ellipse.
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Amplificateur idéal :

En pratique AO est trés grand (10°) d’ou la caractéristique idéalisée :
V.
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Comparateur simple
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