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L'équipe [Kro]bot est
composée de :

Le [Krolbot est centré sur :Jﬁircmf
une carte mere standard o
N - Olivier I & 1l
permettant d'utiliser toutes ,
W ) - Stéphane
les possibilités d'un ~XaTiEn
systeme GNU/Linux.

4 Les cartes, dotées pour la plupart
Hb l de microcontréleurs PIC,
) communiquent avec la carte mere
db e par une liaison USB.

w8 AR
l_\ Un programme écrit en OCaml
= A permet alors de regrouper les [Kro]bot peut guider une balle
R ‘ ‘ informations obtenues par les
différentes cartes pour établir

la stratégie de match et ra#g:slggtdzguét i
envoyer les commandes S - <tofler 2
adaptées !

...et les libérer
par une porte
latérale




